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SAFETY FIRST

CAMARA INTELIGENCIA ARTIFICIAL INO-ADA32

La camara inteligente INO-ADA32 es una soluciéon avanzada que utiliza tecnologia de
aprendizaje profundo y ofrece una calidad de video 1080P HD. Esta camara esta
disefiada para detectar peatones y vehiculos en tiempo real, brindando advertencias
a los conductores sobre posibles riesgos de colision y mejorando la seguridad en la

conduccion.

La camara INO-ADA32 utiliza su capacidad de aprendizaje profundo para detectar
peatones y vehiculos en el frente, costados y parte trasera del vehiculo, brindando
advertencias oportunas a los conductores. Esto es especialmente (til en situaciones
de trafico intenso o maniobras de estacionamiento. Con esta camara de IA, los
conductores pueden contar con una visién adicional que les ayuda a tomar decisiones

informadas y evitar accidentes.

Artificial Intelligence (Al)

Machine Learning (ML)

Deep Learning (DL)

www.INOVIX.es
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La versatilidad de la cAmara es otro de sus puntos destacados. Puede instalarse en
diferentes ubicaciones del vehiculo, como el lateral, la parte delantera y trasera,
adaptandose a las necesidades especificas de cada vehiculo. Con un alcance de
deteccién de hasta 20 metros en tiempo real, la cAmara puede identificar peatones y
vehiculos, proporcionando una cobertura completa. Es adecuada para autobuses,

autocares, camiones y maquinaria de construccién, mejorando la seguridad en

diversos tipos de vehiculos.

@AD

Deep Leaming
(Al)

Wi-Fi

Detection distance: Rear view: 0.5-12m Anti-vibration
Horizontal view: 0.5-20m IS0 16750.3(Max.5.9G)

La calidad de video de la cAmara es excepcional, con resolucién 1080P HD que ofrece
imagenes nitidas y claras. Esto permite una visualizacion detallada de los alrededores
del vehiculo, facilitando la deteccién precisa de peatones y vehiculos. Ademas, la
camara se adapta a diferentes condiciones de iluminacién, brindando un rendimiento
6ptimo durante el dia y la noche.

Es una solucién avanzada que mejora la seguridad vial. Con su capacidad de deteccién
en tiempo real, instalacién flexible y calidad de video excepcional, esta camara
proporciona a los conductores una vision clara y precisa de su entorno, ayudandoles a

evitar colisiones y proteger vidas.

www.INOVIX.es
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ESPECIFICACIONES TECNICAS CAMARA

Voltaje de suministro

-Salida de audio

-Salida de video

ESPECIFICACIONES TECNICAS MONITOR

-Angulo de visién

‘Temperatura de trabajo

-Entrada de alimentacion

-Entradas de video

-Tiempo de respuesta de la
pantalla

www.INOVIX.es
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CONTACTENOS

HD1400
7" HD Touch-screen Monitor

Al speration by touch contral
IPG6 Vaterproof

ADADZD
1080P HD Al Camera
Pedestrian detection and warning
Built-in algorithm

Calibralion via WiFi tool

www.INOVIX.es


https://youtu.be/BhXq6AIZ3_A

Instrucciones de Uso

1080P Camara Inteligente de Deteccidn de Peatones

Por favor, lee este manual detenidamente antes de operar el
dispositivo y consérvalo para futuras consultas.
V1.5
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1. Precautions

1.1 Almacenamiento y Conservacion

1) Temperatura de almacenamiento: -30~+80°C, temperatura de operacion: -20~+70°C.
2) Evite dejar caer o golpear este dispositivo.
3) Nunca perfore, raye o utilice materiales abrasivos para limpiar este dispositivo.

4) No coloque cables donde puedan ser pellizcados o pisoteados.

1.2 Precauciones de Operacion

Voltaje de trabajo: 10-32V. Deja de funcionar por debajo de 7V y el suministro de energia con un

voltaje inadecuado puede danar permanentemente el dispositivo.

e Asegurese de que todos los cables estén conectados correctamente. Observe la polaridad. Las
conexiones de cables incorrectas pueden danar el dispositivo. Desconecte las conexiones de cables
de alimentacion cuando no tenga la intencion de usar la unidad.

e Este producto es un equipo auxiliar seguro para la conduccion, no un sustituto de las acciones
operativas del conductor durante la conduccion del vehiculo. Ademas, no puede garantizar una tasa
de reconocimiento del 100%.

¢ No se permiten obstaculos dentro del extremo de la lente, ya que afectarian el uso del producto.

e Después de ajustar manualmente el dispositivo instalado nuevamente, es necesario recalibrarlo para

mostrar el efecto de deteccidon normal.

A Peligro

1. "Se encuentra alto voltaje dentro del dispositivo. La apertura del estuche debe ser realizada por
2. profesionales. No confie demasiado en este dispositivo mientras conduce."

A Aviso especial

Nunca intente reparar este dispositivo por usted mismo. En caso de cualquier problema, apague el
dispositivo de inmediato y notifique a nuestra empresa o distribuidor autorizado. El dispositivo es un
aparato complejo. Cualquier desmontaje o modificacién puede causar danos y anular la garantia.



1.3 Mantenimiento

1) Desconecte todas las conexiones de cables del dispositivo antes de limpiarlo.
2) Utilice un detergente suave para el hogar y limpie la unidad con un pano suave ligeramente humedo.

3) Nunca use disolventes fuertes como diluyente, ya que podrian danar el dispositivo.

Precaucion

Riesgo de descarga
eléctrica No abrir

Precaucion: para reducir el riesgo de descarga eléctrica, no retire la
cubierta (o la parte posterior). No hay piezas reparables por el
usuario en el interior. Consulte a personal de servicio calificado para
el mantenimiento."

Este simbolo tiene la intencion de alertar al usuario sobre la presencia de 'tension
peligrosa' no aislada dentro del recinto del producto, que puede ser de magnitud
suficiente para constituir un riesgo de descarga eléctrica.

Este simbolo tiene la intencion de alertar al usuario sobre la presencia de
instrucciones importantes de operacién y mantenimiento (servicio) en la
documentacion que acompaia al electrodoméstico

Este simbolo tiene la intencidon de alertar al usuario para que no deseche equipos
eléctricos y electrénicos

< > B

PRECAUCION

Se advierte que cualquier cambio o modificacion no expresamente aprobado en este manual
podria anular su garantia y requerir reparaciones costosas.



2. Caracteristicas del producto

Camara de vista lateral Camara horizontal de &ngulo Camara horizontal de &ngulo
vertical pequeno. amplio

2.1 Mddulo de Deteccidon de Peatones

1) Los peatones pueden ser detectados en la Zona de Deteccidn (region de interés), y se emitira una
alarma de "ding".

2) Cuanto mas cerca esté el peaton del vehiculo, mas rapido sonara la alarma.

2.2 Algoritmo de la IA

1) Lacamara de deteccidn e identificacion de peatones adopta tecnologia de aprendizaje profundo,
lo que permite una deteccion de peatones inteligente y de alta precision.

2) Aprendizaje Profundo (DL) + Aprendizaje Automatico (ML) + Inteligencia Artificial (AI).

2.3 Comunicacion Wi-Fi externa y Comunicacion LAN

1) Los usuarios pueden conectar su teléfono movil al dispositivo a través de un modulo Wi-Fi externo
para calibrar y configurar el dispositivo.

2) También pueden conectar el dispositivo con un cable USB-LAN externo para verificar RTSP.



3. Especificaciones Técnicas

Segun los diferentes parametros de la cdmara, se dividen en camara lateral vertical y cAmara horizontal.

La camara de vista lateral vertical se utiliza para la instalacion en el lateral del vehiculo.

Las camaras horizontales se montan en la parte delantera y trasera del automovil y tienen una seleccion

de angulos.
Camara de vista lateral | Camara horizontal de |Camara horizontal de
Parametro . . - , .
vertical angulo pequeno. angulo amplio
Focal length o o
viewing angle (H) 6mm/52° 6mm/52 2.3mm/140
Distancia de deteccidn 0.5~20 0.5~20 0.5~12

Dimensiones

97.5x67.3x66.5MM

97.5x75.3x72MM

97.5x75.3x72MM

Peso

355G

470G

470G

Resolucion

HD 1920 x1080 / 25 fps or 1920 x1080/30 fps

Salida de video

AHD(1.0Vp-p,750hm)

Salida de audio

Salida de sefial acUstica de advertencia

Interfaz de
comunicacion

USB 2.0 (Para actualizaciéon de software)

Potencia de entrada DC 10~32V
Disipacion de energia
(12v IN) 320mA
Longitud del cable 0,5MM
Temperatura de trabajo -20-70°
Temperatura de
almacenamiento -30-80°
Grado impermeabilidad IP69K
Color Negro




4. Componentes y Accesorios

Componentes o Accesorios Cantidad (pieza) Descripcion
1 Camara de Deteccion de Peatones
Cable de extensién
1(Octional) (Conector macho roscado de 8 pines a
conector hembra roscado de 8 pines)
1 Cable de salida de video (con senal
de disparo)
Mddulo Wi-Fi externo (reutilizable)
1(Octional) Nota: El modulo Wi-Fi viene con
cable convertidor USB
1 Llave hexagonal (para ajuste del
angulo de la camara)
Monitor
1 ional
(Opcional) (Soporta entrada AHD)
r= y P . .
/I\, Aviso Especial

module.

The camera diagram is shown with a Vertical side-view camera as an example. Accessory
supply may be different for different application. Multiple devices can share one Wi-Fi




5. Conexion del Sistema

La conexion del sistema de deteccidon de peatones se muestra en la figura siguiente. EL monitor puede

alimentar la cdAmara y mostrar sus videos en tiempo real.

You can choose one of the following 4 types:

8PIN Threaded mouse female BPIN Threaded mouse female
]IME[‘ Flash Disk
BPIN Threaded mouse male R S
i =[e} - 3= 5PIN Aviation female
use20 7" -'_-’WIFI '
Lo Gg”
e USB—LAN

(3 Rs232] (4" Gps |

8PIN Threaded mouse female

-l B |
BPIN Threaded mouse male
[ F=—3"

8PIN Threaded mouse female

8PIN Threaded mouse male

4PIN Aviation female

8PIN Threaded mouse male 8PIN Threaded mouse female

Extension cable

8PIN Threaded mouse male

4PIN Aviation female

— =E(Fl (——

-@I:I

Manitor



¢ Cable USB: La interfaz USB puede conectarse con el modulo Wi-Fi (para calibracion y configuracion),
disco USB (para actualizacion del dispositivo) o convertidor USB-LAN (para acceder a la configuracion
de la pagina web y a la transmisién RTSP mediante cable de red).

e Cable CAN: Soporta el protocolo de comunicacion CAN.

e Cable RS232: Soporta el protocolo de comunicacién RS232 y puede conectarse con un zumbador
externo.

e Cable GPS: Soporta modulo GPS externo.

6. Instalacion

Mueva la camara a la posicion del vehiculo y luego instélela después de que la pantalla pueda mostrar el
campo de vision requerido por el conductor (la base de soporte de la camara tiene una fuerte adherencia a
materiales magnéticos, por lo que se puede instalar con éxito al ajustar la base al vehiculo). Se recomienda

que la altura de instalacion de la cAmara esté dentro del rango de 1.0-1.6 metros.

Este proceso sugiere que un supervisor ajuste la posicion del dispositivo en el automovil, con el conductor en
el asiento del conductor mirando el monitor para determinar si el campo visual del dispositivo ha cubierto el

area ciega del automovil.

1) Camara de vista lateral vertical
Como se muestra a continuacion, la camara de vista lateral puede instalarse en el lateral del automévil. Se
puede instalar en ambos lados. El angulo de vision horizontal de la camara es de 52° y la distancia de

deteccidn es de hasta 20 metros.

Detection Distance ~

4

Detection Distance
0.5~20m “




2) Camara horizontal
Las camaras horizontales se montan en la parte delantera y trasera del automovil y tienen una seleccion
de angulos.

El angulo de visién horizontal de la camara horizontal de angulo pequeno es de 52°, y la distancia de

deteccién puede ser de hasta 20 metros, como se muestra a continuacién:

Detection Distance
0.5-20m

El angulo de vision horizontal de la cAmara horizontal de angulo amplio es de 140°, y la distancia de

deteccion puede ser de hasta 12 metros, como se muestra a continuacion:

L
140° s

Detection Distance:




7. Calibracion

7.1 Descripcion de la pantalla de inicio

1) Camara de vista lateral vertical
Después de iniciar, la pantalla de visualizacion del dispositivo aparece como se muestra a continuacion.
Las areas rojas, amarillas y verdes en la imagen constituyen la "Zona de Deteccidon", que detecta y

emite alarmas para peatones.

Visualizacion de confianza:

Cuanto mas cerca esté el
nimero de 1000, mas

Zona de deteccion

probable es que sea una
persona.

Wi-Fi SSID Marco objetivo

2) Horizontalcamera
The boot screen of the camera with small angle horizontal and large angle horizontal is the same. Different
from the screen of the vertical side-view camera, the "Detection Zone" has changed from

vertical division to horizontal division, as shown below.

Visualizacion de Confianza:

Zona de deteccion Cuanto mas cerca esté el

numero de 1000, es mas
probable que sea una
persona.

Wi-Fi SSID

Marco objetivo

Nota:

1) El nombre de Wi-Fi y el nUmero de versién mostrados en fuente azul después del arranque estan en
la esquina inferior izquierda de la pantalla. Después de unos 10 segundos, el nimero de versién de la
fuente azul desaparece, mientras que el nombre de Wi-Fi de la fuente azul permanece cuando se vuelve
verde. Si no hay un moédulo de Wi-Fi conectado, el SSID de Wi-Fi verde también desaparecera.

2) La Zona de Deteccién, el Marco Objetivo y la Visualizacion de Confianza se pueden activar o
desactivar a través de la Configuracion web. Consulta especifica 9.3.

9



7.2 Conexion Wi-Fi

1) Encuentra el SSID de Wi-Fi correspondiente al dispositivo a través del teléfono mévil (confirma que
el modulo de Wi-Fi ha sido conectado, y veras el SSID de Wi-Fi verde en la esquina inferior izquierda
del monitor), luego conéctate, y la contraseia inicial de Wi-Fi es "88888888". Como se muestra a

continuacion:

Password 88888888

WLAN [ §

Choose a network

HUAWEI-YK_5G

D)

ADAS-91049d4

)

HUAWEI-YK = 0 ‘ © ==
Adas12345 = C il §28 Esh B BsY kel i el jel o
TP-LINK_LZJ a G glwlelrlt]lyluliljeolp
DMS-26af0128 a2 ¢ als|d|f hijlk|!

WFT-9884d45b

)]

e z xlclvibin m E3

WFC-bb81a839

9)

123 Sym . [R— . |

2) Sies la primera vez que te conectas al punto de acceso Wi-Fi, es posible que aparezca el siguiente

mensaje. Si es asi, elige el boton "Conectar" para mantener la conexién valida.

This WLAN network has no Internet access.
Connect anyway?

CANCEL CONNECT

3) Ingresa la URL "http://192.168.60.1" en el navegador web del teléfono movil (o escanea el codigo
QR a continuacion). El navegador ingresara al menu principal como se muestra a continuacion, y
podras ingresar a la pantalla de vista previa después de hacer clic en "iniciar sesién", mostrando el
video actual de forma sincronica. Y la distancia efectiva de comunicacion de Wi-Fi es de

aproximadamente 7 metros, asi que aseglrate de estar dentro de este rango.

10



E - E
WELCOME LOGIN
= Username:__a min ]
‘ E RN [:d] The password is
A blank by default.
- lemember
E "

Después de terminar la conexion Wi-Fi, podemos calibrar el sistema de alarma de deteccién de

peatones u operar algunas otras configuraciones sobre el dispositivo a través de la pagina web.

7.3 Operaciones de Calibracion de la Zona de Deteccion

7.3.1 Calibracion del Modo Normal

Haz clic en-el boton de calibracion en la pagina web y elige "modo normal". El area en la pantalla del
teléfono corresponde a la "Zona de Deteccidén" en el monitor. "pdRoiStyle" tiene cuatro tipos de ROI
para elegir, que son trapezoidal horizontal, vertical (marco rojo a la izquierda), vertical (marco rojo a la

derecha) y semicirculo.

( Preview: ( Freview English  ~
Preview Config System Preview Config System

—)

‘ ﬂ( X—\
D l’,alihrarion Mode normal moede '-'l

Harizontal trapezaid »

pdRoiStyle
Elige el tipo de ROI correspondiente y arrastra el segmento de linea o punto correspondiente para
modificar manualmente el area de ROI. Haz clic en el botén "Confirmar" para la calibracién. La

calibracion tendra efecto inmediatamente y la "Zona de Deteccion" mostrada en el monitor se

actualizara inmediatamente.

1) ROI Vertical

"pdRoiStyle" es "Vertical (izquierda roja)" o "Vertical (derecha roja)".

11



3) ROI Semicirculo

Calibration Mode
i’.)dﬁoistylg Vertical (left red)  ~

Cancel

2) ROI Trapezoidal Horizontal

"pdRoiStyle" es "Trapezoidal Horizontal"

Preview Config System

Calibration Mode [normal mode v
ndRoistyle Harizontal trapezoid v:

"pdRoiStyle" es "Semicirculo".

Preview Config System

Calibration Mode

lparoisiye [Semicircle ]

12



7.3.2 Calibracion del Modelo de Rango

1) Colocacion de codigos bidimensionales
Coloca uno en la esquina inferior izquierda y el otro en la esquina inferior derecha.

Funciona mejor, como se muestra a continuacion:

Near the lower left corner

2) Medicion de distancia

Configuramos un sistema de coordenadas cartesianas en el suelo, que representa la posicion de la

persona mediante coordenadas, y "y" representa los resultados de la medicion de distancia.

Y, 4

W
-
( ....................
Horizontal :
_1' Vertical
-~ =
;'
]
Under such circumstance,

we just apply |’ torepresent distance.

13



|' ) Q
Both people have the w—-mh Lf
. -3

)
‘ same distance to camera

SR

Vertical view Side view

3) Operatingprocedures

a.Haz clic en el boton de calibracion en la pagina web y elige "modo normal". El tipo de ROI solo
tiene trapezoide horizontal.

b. Si la camara no ha calibrado el cédigo bidimensional antes, aparecera una ventana de alerta
para recordarle que calibre el codigo.

c. Al calibrar el codigo bidimensional, se deben colocar dos placas de calibraciéon de cédigo
bidimensional para asegurarse de que la camara pueda verlas completamente.

d. Arrastre dos marcos rectangulares en la interfaz web con el mouse para cubrir
completamente los dos cédigos QR y haga clic en "Enviar placa de calibracion". Después de que
el codigo QR se haya calibrado correctamente, el area ROI se reconfigurara al valor
predeterminado y la distancia se llenara automaticamente en las areas roja, amarilla y verde a
continuacion.

e. Modifique los valores de las areas roja, amarilla y verde y presione Enter/Confirmar para
cambiar las areas ROI correspondientes. (Instrucciones de areas rojas, amarillas y verdes: En la
direccion vertical, el area verde muestra la distancia entre el borde verde frontal y la camara
(mm), el area amarilla muestra la distancia entre el borde amarillo frontal y la cAmara (mm), y el
area roja muestra la distancia entre el borde rojo frontal y la camara (mm). La distancia de la
region horizontal representa la distancia (mm) desde los bordes izquierdo y derecho de cada
region ROI de color hasta la camara.

f. Haga clic en "Confirmar" para guardar y salir de la configuracién de calibracion.

g. En el modo de medicién, el marco de deteccion de peatones superpondra la distancia entre la
posicion de la camara y la distancia de la base de rueda X/Y, y la transmisién de datos CAN se

convertird en la distancia de base de rueda XY (M) del peatdon detectado.

14
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2000

2000 |

2000

Rectangle frame dragging diagram Red-yellow-green areas diagram

8. Funciones de Deteccion de Peatones

Después de que el dispositivo se encienda o reinicie, el video en tiempo real aparecera en la pantalla
automaticamente. Luego, el dispositivo entrara y se mantendra en modo de deteccién de peatones.
Para asegurar el funcionamiento normal del sistema, por favor instala y calibra el sistema de alarma de

deteccion de peatones cuidadosamente de acuerdo con la guia del Capitulo 6 y el Capitulo 7.

Descripcion de la funcion: Cuando aparecen peatones en la Zona de Deteccion, la pantalla los enmarcara
con el color correspondiente, y se emitird una alarma "ding" con diferente urgencia. La alarma continta

hasta que los peatones abandonan el area de la Zona de Deteccion.

Nota: La camara de vista lateral vertical y la cdmara horizontal tienen la misma funcién. La diferencia esta

en la representacion grafica.

1) Alarma de caja roja
Cuando se detecta un peaton y se genera la caja roja, significa que el peatén entra en el area roja de la
Zona de Deteccidn. El sonido de la alarma emitida es "ding ding ding", y la frecuencia del sonido de la

alarma es relativamente corta.




2) Alarma de caja amarilla.
Cuando se detecta un peatdn y se genera la caja amarilla, el sonido de alarma emitido es "ding ding".
La frecuencia del sonido de la alarma es moderada.

AAARA/

16



3) La alarma de caja verde

Cuando se detecta un peaton y se genera la caja verde, el sonido de la alarma emitido es "ding", y la
frecuencia del sonido de la alarma es constante.

920N 552 1906 36

il

17



Nota: cuando hay multiples cajas para la deteccion de peatones, la prioridad del sonido de la alarma es:
caja roja (mas alta), caja amarilla (segunda), caja verde (mas baja). Por ejemplo, cuando hay tres cajas de
color rojo, amarillo y verde, el sonido de la alarma predeterminado es el sonido de la alarma de la caja

roja.

9. Funciones de la Pagina Web y Actualizaciéon del
Sistema

9.1 Calibracion

"Para la calibracion, por favor consulte el 'Capitulo 7.

£ Preview
Preview Config System

18



9.2 Configuracion del sistema

Haz clic en el boton "Configuracion" para ingresar a la interfaz de configuracion de pardmetros.
Como se muestra a continuacion: 1) Configuracion de medios.

( Config C

Media Alg Network

Video

Image Process

Preview English ~

Image Mirror
Preview | Conﬂgl System Image Flip

DisplayStream
Resolution 1080P A
Framerate(fps) 30fps i

ﬁ(@\ = 0OSD Displ
i ﬁa ] isplay
G 9

Switch

~ DisplayStream

=l

Imagen Espejo Imagen Los interruptores controlan si esta habilitado el espejo de imagen.

Volteada Los interruptores controlan si esta habilitada la rotacion de imagen.

Secuencia de Visualizacién | Configure los parametros de flujo principal/secundario/fluido de imagen/formato de visualizacion.

Visualizacion OSD El interruptor OSD controla si esta habilitado el flujo de imagen o se muestra la hora/paso.
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2) Configuracién del algoritmo

( Config C ( Config C

Media Alg Network PD Sensitivity Low 4
—
0OSD FontSize 1X v
Volume
O 5 PD Alarm In @
PD Test Mode @
AlarmerVolume
O 8 Person Rect ]
Audio type DING v Red Zone Interval Os s
Yellow Zone Interval 0s b4
Pedestrian Detetcion(PD) Configure
Green Zone Interval Os e
Person v
Al ednl Alarm Out Duration(ms)
2000
PD Sensitivity Low "
Alarm itch v
OSD FontSize 1% v arm Out Switc | |
PD Alarm In . Detection Zone Switch . v .
Detection Zone Style Fill W
PD Test Mode ® g
Person Rect @ WorkSpeed (km/h)
P e 40
Red Zone Interval Os W

E=IED
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Volume

Establece el nivel de volumen de la alarma en el rango de 0 a 5. El nivel
predeterminado es 5 (maximo). El nivel O significa sin sonido.

Volumen alarma externa

Establece el volumen de la alarma audible y visual. El valor predeterminado es 8.

Tipo de audio

Cambiar el tipo de sonido de la alarma. El sonido predeterminado es 'Ding'. Hay 6
tonos diferentes para elegir.

Modelo de algoritmo

Establecer el modelo de algoritmo. "Persona": detecta Unicamente peatones;
"Personay Coche": detecta tanto vehiculos como peatones.

Sensibilidad detector
peatones

Cuanto mas alto, mas detecciones falsas; cuanto mas bajo, mas detecciones perdidas.

Tamano de Fuente OSD

Cierra "Confianza" y ajusta el tamafo de la fuente.

Alarma de entrada
Peatones

Entrada de activacion de deteccion de peatones. Cuando esta habilitada, el algoritmo
de deteccidon de peatones solo se activara cuando se conecte el cable multifuncional
CAN o el dispositivo con entrada de alarma, y la entrada de alarma proporcione un
voltaje de 12V.

Modo Prueba Peat

Después de encenderlo, cuando se detecte a un peatdn fuera de un area especifica, se
mostrara dentro de un cuadro azul, y se mostrara la "Confianza" del peaton detectado.

Rectangulo marco

Selecciona si mostrar o no el rectangulo del peaton después de detectarlo.

Intervalo de Zona

Establece el intervalo mas bajo entre peatones en cada area de ROI para la alarma; la
alarma no sonara durante el intervalo.

Duracién de la Salida de
Alarma

Establece la duraciéon de la salida de la linea de activacién en nivel alto después de
detectar a un peatdn en el area de deteccion, que es de 2 segundos por defecto. Es
decir, después de detectar al peaton, la linea de activacion produce un nivel alto.
Cuando no se detecta a ningun peatdn de nuevo, el nivel alto dura 2 segundos y luego
vuelve a un nivel bajo.

Interruptor de Salida de
Alarma

Selecciona si la linea de activacion produce un nivel alto después de que se detecte al
peatdn en el area de deteccidn correspondiente a rojo/amarillo/verde.

Interruptor de zona de
deteccion

Los interruptores controlan si se muestran las areas de deteccion correspondientes a
Rojo/Amarillo/Verde. Cuando lo desactivas haciendo clic, el area de deteccidon no se
mostrara y no se realizara la deteccidn de peatones. El efecto es inmediato una vez
configurado.

Estilo zona deteccion

Rellene el color de fondo de la Zona de Deteccidn y seleccione el color de la linea del
cuadro. O seleccione Ocultar para desactivar la visualizacion del color de fondo.

Velocidad trabajo

Después de que el GPS externo esté conectado, el algoritmo se activara cuando la
velocidad de conduccion sea menor que la velocidad de trabajo.
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3) Configuracién de Red

Permite establecer la direccion IP del dispositivo, la mascara de subred, la puerta de enlace y otros
parametros manualmente. Cuando se conecta al dispositivo a través de un cable de red, puede
ingresar http://IP para acceder a la pagina web. Es equivalente a la seccion 7.2. También puede
conectarse a transmisiones RTSP a través de IP.

( Config C

Media Alg MNetwork

Ethermnet

DHCP

192.168.66.126

IP

255.255.255.0

Subnet Mask 192.168.66.1

Gateway

192.168.31.1

9.3 Funcion del Sistema

Haz clic en el botdn "Sistema" y accede a la pagina del sistema, donde se muestra el nimero de serie,

la version del software, la version del hardware y el UUID.
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Preview

4 peview [N

( System Maintenance ( System Maintenance

Serial Number : 1 23456?89[}

Export Log
Software Version 20220523.2059
Hardware Version ADAI2V2

UUI]b30db7 20-a2d3-4f95-bAed-9696e 31894 | Restore Factory

Select restore type:  hard-restore
Impert Config

Action Restore

Import Config
Reboot

Action Reboot

Change Password

Export Config Change Password

. Device Tima
Export Conhg

Device Time 2020-01-01 09:45:24

Calibration systime

Export Log

Importar configuracion

"Importar archivos de configuracion. El archivo de configuracién importado
debe ser un paquete comprimido que contenga (config.xml,
config_bakl1.xml, config_bak2.xml)."

Exportar configuracién

Exportar el archivo de configuracién del dispositivo.

Exportar registro

Exportar archivos de registro del dispositivo.

Restauracion de fabrica

Restaurar el dispositivo a los ajustes de fabrica y todos los parametros se
restablecen a los valores predeterminados

Reiniciar

Reiniciar el dispositivo.

Cambiar contrasena

Cambiar la contrasena de inicio de sesion del dispositivo

Tiempo del dispositivo

Sincronizar manualmente la hora del dispositivo.

9.4 Protocolo

The current device supports two types of protocol, RTSP and ONVIF.
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El dispositivo actual admite dos tipos de protocolo, RTSP y ONVIF.

1) RTSP

Utilice un software de video para abrir el flujo RTSP. Tomemos VLC como ejemplo, conecte el cable de
red, abra VLC, haga clic en Medio->Abrir transmision de red->rtsp://IP/live/mainstream
(rtsp://192.168.60.1/live/mainstream si se conecta con el Wi-Fi del dispositivo)->haga clic en
reproducir.

A Open Media B o I I R

EI Fila Q'_-Q Dise ![! Hetwork | DC:@NH Devica |

Hetwork Protocel
Plessze enter s network UEL:

rigp 192, 168, 60. 1/ live/ substraan -

USIWI mere options

[ Flay ;"'|[ Cancel

2) ONVIF

Utilice IP Camera Viewer u otro software que admita el protocolo ONVIF. A continuacién, se muestra
como hacerlo con IP Camera Viewer.

ms-e @

8 o
Add Camera Manage Cameras Camera Layout  Full Preview | Help | Try Security Monitor Pro
MNew Camera Settings

Select Camera type and configure settings

Chacse the type of camera
®) IP Comura (] B TN
Camera settings
Cameras Found Ho wate dizcoversble cemers found vl |

If you bnow the comers details then confipore its zettin

IF gddress
- -
[l Camirs requires wathantication I ws wzing OPVIF login

Uzer nase

Faszword: ses

st ipacr |

Brand: Ganaral o My IP Camera is not ksted
Hodel: IPCRE0SZ -
Casars praviev options (optienal):

¥ides reselution: | |280x720 w0

Dizplay nane |Gamaral IFCE0SZ (2) |

[ Rotate vides by:| 180 5 degress

Ed saart fit comara in wia o om
Help 114 ano

Asegurese de que la red esté conectada y siga los pasos que se muestran en la figura 36: afadir nueva
camara -> introducir direccion IP -> probar direccion IP -> aceptar.

Nota: el nimero de puerto esta configurado por defecto en 80.
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9.5 Actualizacion del Sistema
El dispositivo se puede actualizar con un disco flash. Métodos especificos:

1) Formatea el disco flash como sistema de archivos Fat32.

2) Coloca el paquete de actualizacion llamado "ADA32V2_upgrade_ XXXXXXXX.XXXX.bin" en el disco
flash, conecta el disco flash al dispositivo, reinicia el dispositivo y espera unos minutos para completar la
actualizacion. Si deseas realizar una actualizacion en lotes sin eliminar automaticamente el paquete de
actualizacién después de la actualizacion, puedes renombrar el informe de actualizacion como
"ADA32V2_upgrade_fixed_XXXXXXXX.XXXX_.bin".

3) Después de la actualizacién, el numero de version del software del dispositivo también cambiara
sincronicamente. Verifica el nUmero de version en la esquina inferior izquierda del monitor cuando el
dispositivo esté encendido. O consulta el nimero de versién en "System"->"Software Version" en la

pagina web.

10. Solucién de problemas

Los sintomas descritos a continuacién no necesariamente indican un fallo en la pantalla. Por favor,
compruebe los siguientes elementos antes de solicitar reparacién.

Symptoms Posibles causas/soluciones

La conexion incorrecta del adaptador para automovil; La fuente de
alimentacion del dispositivo esta incorrecta, verifica si el indicador
de encendido esta normal; El volumen esta configurado en "0" en
el teléfono movil.

No imagen, no sonido

Confirma que el modulo Wi-Fi externo esta conectado a la interfaz
USB;

No se carga la web Elige "CONECTAR" cuando aparezca el cuadro de dialogo para
confirmar que el Wi-Fi actual no esta disponible;

Confirma si se ha conectado correctamente al Wi-Fi.

Elimina la conexidn del cable de extension y realiza la

Fallo de actualizacion o,
actualizacion nuevamente.
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